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8-A/ Interface Automgen et automsim :
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B/ Ajouter un folio de programmation :

Ajouter un folio de programmation par clic droit sur Folio puis rehr Edton i sroranne outls et e

sélectionner Ajouter un nouveau Folio LELIE &

x

I [ Projet: [sans nom]

Symt [ Alouter un pouveau folio
créerunnowveaufore | -
o e @O + Conf [ Importer un ou plusieurs Folios existants
+ Ty Doct

Kom [un nam génériaue), sissez le nam par défaut ou entrez un nom significal.
< = fichie

Taille [les dimensions de la surface du folio). Par défaut, <L permet de créer
de higs grands folios (recommandé). Pour créer un Gemma choisissez
"Gemma’,

oL be e ko) =I'l Valider la fenétre qui s’ouvre

Commentaires [par sxemple les dermibres madifications, [auteur, sic ...

Creg le 1/12/2011.
Modifié le 1/12/2011.
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madfié par la sute, nnuler

Nota : la programmation se fait de la méme facon que la programmation

Sous Automgen [ Eichier Edition Affichage Programme  Qubl
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Nota : Vous pouvez changer le nom du folio créé par clic droit sur le folio g e

ainsi créé puis modifier les propriétés en changeant son nom MO
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C/ Ajouter un folio de simulation :

[Ej Eichier Edition Affichage Programme  Qutils Fengtr

Ajouter un folio de simulation (cablage) Clic droit sur Automsim puis 8= & =

selectionner Ajouter une page AUTOMSIM “ 1 foe onereny
I Foiio 1

Symboles

+ Canfiguration
€8 MUTOMGEN - [Automsil +

Dacumentation

+ fichiers Générés
I Eichier Edition Affichage Mise au point
& = I m lris

= [ Projet: (sans nom)
-1 i Falios . . .
E:Tgrm Nota : vous pouvez changer le nom du folio en cliquant 2 fois sur le nom du
e, folio & modifier
i
- ‘f;\‘:lums\m
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Funo

D/ Ajouter des composants de simulation :

Faire un clic droit dans le folio Automsim et sélectionner Ajouter un r—
objet

Montrer les liens coupés

Dans la fenétre qui s’ouvre, développer la zone qui vous intéresse

Aulres
Dessin

Elechrique

Electrique [IC)
Electionique numérique
Hydrau preumatique
Hydraulique
Preumatique

o

phtphgh gty

Vous pouvez entre autre insérer :

1- Automate : assistant objet AUTOMSIM

=) Obists prédfinis
=y butres
i Automate 1EE et 165 [entrée run-slop el sortie sécuité]

Automate 16E et 165 [sorl L)
Automate 16E et 165
Automate

Assistant objet AUTOMSIM
= +m
+

b fures

N
1

Sources de tension

+ *y. Dessin
=) Electrique
+ . Accessoires

= % Aimeniatons

Alimentation 24 volts

Alimentation L1 =g Objets prédéfinis
Almentation L2 - Autres
- Dassin

Almentation L3 g Dess
Almentation Newtre % Electiique
Carmmun (0 vol] +-* Accessaies
Redrssseur - Fa Alimentatiorss
T -, Capleurs
i - T Connexions
Transfomateur

- i =14 Contacts

Bouton pousscir NF

Contacts simulant les capteurs, bouton poussaoir, ... Cott e i

Contact de proximité NF

w
1

b . . Contact de proximité NO
Nota : Penser & nommer les contacts par clic droit, ot a0
propriété puis nommé dans le champ Symbole Cotod N s o

Contact NF retardé & la fermeture

aal Contact NF
Proprictés Contact NO mesure ) .
. = o 1 et bt
- Pour travailler en
symbolique, encadrer le nom par le symbole _
Symbole
‘ Exemple : _capteurl_
Reéférence
|
Désignation
|
Foumisseur

‘
3
Annuler




4- Eléments de sortie comme les bobines pilotant les

= " Obiets prédeinis

distributeurs ¥ e

# . Dessin

= " Electrique

# e Accessoites
4. Almertations
Capteurs
Connesions
b Contacts
4 Eléments de sortie

5
&
3
&

Bobine avec commands double

Bobine awee mise au repos retardée

Bobine avec mise au travall retardée

Bobine awec mises au tiaval ot au 1epos retardées
Bobine de mise & 0

Bobine ds mise 1

Brulewr

Electi-vanne

Figsistance de chaulfe

Voyant

5 Verln . =g Olbists prédéfinis Al
Nota : penser a nommer les capteurs sur le o e
vérin (du méme nom que les contacts entrant % S
+ Electronigue numérique
danS I,automate) * :_'_ :y:rau‘pneumatique
+ .+ araulique
Sha-% f_naumatiqua
+ Acceszaires
= +I Actionneurs

Actionneur angulaire
Moteur bidirectionns!
Moteur unidirectionnel
Wentouse

kL Véring

+ ™ Blogqueur

+ 4 Long

+ ™y Petit

Vérin double eff
Wérin doubls effet
Werin si tenliée par ressort avec détecteurs

6- Distributeur 1
Nota : penser a nommer les pilotages du
distributeur de la méme facon que pour les
objets précédents

lectrique [JIC)
Electronique numérinue
Hydrau preumatique
Hydiaulique
Preumatique
4 Accessaiies
4 actiorneurs
. Alimentations et échappements
4 Boutors poussairs
. Distributeurs
4 Distributeur 2/2

+ ™ Distributeur 3/2

4 Distributeur 3/3

= Distributeur 4/2
Eouton poussor bistable
Bouton poussoir monostabls
Pilotage pneumatigue bistable
Pilotage pheumatique monostable

B
+
+
+

7- Source de pression et échappement =F Qoitsprécaiic %

+ Hy dutres

4. Dessin

*}. Electrique

4 Electrique [JIC)

k. Elechioniue numérique
4. Hydrau preumatique
++ Hydraulique
4 Prieumatiqus
w4 dccessoires
- Actionneurs
=] ++ Alimentations et échappements

Alimentation

- Compresseur
E: ent
Dbturateur

Vo [ ] 4
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